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EinfUhrung



Agenda Heute

= Organisatorisches

= Grundlagen

= Der Arduino
= Die Arduino IDE



Organisatorisches



Zeiten

= Laborubung Mittwochs 8h-11h

= Ubungen fir die jeweils nachste Woche
anhand des Materials in Moodle vorbereiten






Einteilung der Arbeitsgruppen

Selbstorganisiert

2 Personen
pro Gruppe




Prufungen & Fehlzeiten

= Jede Ubung wird bewertet

= Mit Ublicherweise dergleichen Note fur beide
Personenin einer Gruppe

= Fehltermine werden mit 5.0 bewertet
* Individuell pro Person

= Die Gesamtnote ergibt sich als Durchschnitt
aus den individuellen Bewertungen

= Die drei schlechtesten Noten bleibendabei
unberucksichtigt







Erreichbarkeit Dozent

1) Diskussionsforum bei Moodle

Vorteil: Thre Kommilitonen konnen sich ebenfalls an
der Diskussion beteiligen

3) Sprechstunde
Mittwochs von 12h bis 13h im D 125

3) Email
Prof. Dr.-Ing. Edzard Hofig
edzard.hoefig@beuth-hochschule.de




Arduino



Features Arduino UNO

= Microcontroller ATmega328

= QOperating Voltage 5V

= [nputVoltage (rec.) 7-12V

= [nputVoltage (limits) 6-20V

= Digitall/O Pins 14 (6 provide PWM output)
= AnalogInputPins 6

= DC Current per 1/O Pin 40 mA

= DC Current for 3.3V Pin 50 mA

= Flash Memory 32 KB (0.5 KB used by bootloader)
= SRAM 2 KB

= EEPROM 1 KB

= Clock Speed 16 MHz



fll‘i fany
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Arduino IDE

= Programmierung erfolgt in ,,C*

= Allerdings nimmt die IDE Anderungen an der
Sprachevor: Probleme z.B. mit enums

= Zum Flashen muss der richtige serielle Port
und das richtige Board eingestellt sein



IDE

Blink | Arduino 1.0.5

/*
Blink
Turns on an LED on for one second, then off for one second, repeatedly.

This example code is in the public domain.
*/

// Pin 13 has an LED connected on most Arduino boards.
// give i1t a name:
int led = 13;

// the setup routine runs once when you press reset:
void setup() {
// initialize the digital pin as an output.
pinMode(led, OUTPUT);

}

// the loop routine runs over and over again forever:
void loop() {
digitalWrite(led, HIGH); // turn the LED on (HIGH is the voltage level)

delay(1000), // wait for a second
digitalWrite(led, LOW), // turn the LED off by making the voltage LOW
delay(1000); // wait for a second

}

Arduino Uno on /dev/tty.usbmodem1451
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Aufgabe



Morselampe

Entwickeln Sie ein
Programm, um uber USB
Buchstaben entgegenzu-
nehmen.

Diese sollendann (mit der
LED an Pin 13) als Morse-

zeichen dargestellt werden.
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International Morse Code

1. Adash is equal to three dots

2. The space between parts of the same letter is equal to one dot
3. The space between two letters is equal to three dots.

4. The space between two words is equal to seven dots
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Notwendige Systemaufrufe

" digitalWrite(pin, value)
= delay(ms)

* pinMode(pin, mode)

= Serial
= Seria
= Seria
= Seria

L.println(value)

= OUTPUT
..begin(speed) " INPUT
) = |INPUT_PULLUP
L.read()



Bewertung

{B{08 « + Optimal kleine Morsetabelle
* + Kleine Tabelle

e + Code strukturiert und dokumentiert

e Korrekte Funktionsweise

3, e Blinkt irgendwie wenn Taste gedriickt wird

4,0 e Aktiv anwesend
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